e KOORDINATSYSTEM | PLAN: SWEREF 99 13 30
TECKENFORKLARING KOOROINATSYSTEM | HOJD: RH2000

DATUM ORTOFOTO: 2022-02-01
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TYP AV PLAN

JARNVAGSPLAN
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sweco 25
30032704
. .o .. HANDLINGSTYP
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7 TRAFIKVERKET (KAVLINGE) - (ARLOV) e
LOMMABANAN ETAPP 2 S
SKAPAD AV Murkuns r\ﬁk KILOMETER+METER BANDEL
SWECO/SEZEYN i 283+4.90 - 284+000
GRANSKAD AV RITNINGSNUMMER PROJEKT

SWECO/SESVCA ILLUSTRATIONSKARTA LB2-00-114-0?2
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