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Enköpings stad

- Mindre stad i Uppsala län

- Snabb tillväxt

- Cirka 27 000 invånare (48 000 i kommunen)

- Blandade hastighetsgränser (punktinsatser genom åren)



Trafikstrategi

Från 2/3 resor med bil år 2016 till 1/3 resor 
med bil år 2040. 

Tydlig prioriteringsordning där biltrafik 
kommer sist.

”Sänk den generella hastighetsgränsen i Enköpings stad. På 
vissa ringleder eller där det är motiverat kan en högre 
hastighetsgräns behållas”



Varför geofencing i Enköping

- Mål om ökad trafiksäkerhet

- Det är viktigt att hastigheterna följs

- Vi har möjlighet att se hur denna lösning påverkar övriga 
fordon och trafikflöden samt hur förarna påverkas av 
systemet

- Om projektet blir lyckat vore det intressant att fortsätta 
med projektet



Utveckling av HasT

- Closer tog kontakt med Enköpings kommun höst 2022

- Förankring inom Samhällsbyggnadsförvaltningen på 
tjänstemannanivå

- Grönt ljus från kommunen tidig i början på 2023

- Flera transportföretag verksamma i Enköping kontaktas 
och gradvis ansluter sig till projektet, bland andra Keolis

- Juni 2023: ansökan skickas till Skyltfonden



Om HasT

Finansiär: Skyltfonden

Plats: Enköping

Tid: Aug 2023 – Sept 2024

Budget: 5 150 000 SEK

Partners:

•CLOSER (koordinering och kommunikation)

•Enköpings kommun (väghållare och egen fordonsflotta)

•VTI (forskningsutförare)

•V-tron (teknikleverantör)

•Keolis (kollektivtrafik med ca 45 fordon i projektet) 

•Enköpings åkeri, Allmiljö, Småfrakt, Dagab och Martin & 

Servera (gods/avfall med ca 60 fordon i projektet) 



Syfte

Att hastighetssäkra en trafikzon i en urban miljö specificerad av ett 

geofence och som använder förarstödsfunktioner för hastighetssäkring. En 

så hög andel som möjligt av fordonen ska inkluderas för att kunna 

studera effekter.  

Avgränsning - Projektet kommer i första hand fokusera på yrkestrafik för 

gods- och persontransporter inom ett mindre område.  



Arbetspaket

• AP0 Projektledning - Koordinering av projekt och piloter

• AP1 Tekniska förberedelser - Installation av tredjepartslösningar (vid behov), 

uppdatering av mjukvara för att erbjuda geofencing, test av fordon, mm. 

• AP2 Datainsamling - Vad finns det för data och på vilket sätt ska den samlas in?

• AP3 Demonstration - Test av hela systemet, harmonisering av tidplan för 

demonstration etc.

• AP4 Acceptans och effektstudier - Acceptansstudie förare och fotgängare, 

effektstudie. Mätningar före, under och efter demonstration etc. 

• AP5 Projektutvärdering och uppskalning - Utvärdering av projektet samt workshop 

för att diskutera hur detta kan tas vidare efter projektet. 

• AP6 Kommunikation - Framtagande av material, samt intern och extern 

kommunikation om projektet. 



Hållpunkter Enköping framöver 

- Tidig höst 2023: framtagande av kartmaterial och val av 
områden i staden

- Höst 2023: kontrakt skrivs på

- Planering höst 2023 – nu (bland annat val av fordon)

- Nästa steg: installation (vår)

- Projektet pågår från sen vår (slutet på april) till hösten 
(september – oktober)





Teknik

Två alternativ

1. OEM – lösning:

Lösning där zon definieras och hastighetsefterlevnad regleras 

via det Fleet management verktyg som OEM:en tillhandahåller. 

Inga ytterligare installationer eller påverkan på fordonet krävs. 

(exempel Scania Zone eller Volvo Buses Zone management)



Teknik

Två alternativ

2. Tredjepartslösning:

Lösning där installation krävs av elektronikenhet som hanterar 

dels positionering samt nyttjar kommunikationen på fordonets 

CAN-bus för att erhålla samma funktion som ovan tillsammans 

med en display som informerar föraren. Kan installeras med 

eller utan kamera för avläsning av hastighetsskyltar.



Teknik (kommunens fordon)

- 36 fordon som ofta kör i centrala Enköping (hemtjänst och 
fastighetsavdelning)

- Tredjeparts-lösning (V-tron)

- 1 vecka för installation och test (V-tron)

- Skärm som visar aktuell hastighet



Title Slide

Scania Zone



Title and Content

• Zones of different shapes

‒ Set a speed limit
‒ Steps of 5 km/h
‒ Choose information / adaptation

• We can not actively brake the vehicle

‒ Engine torque is limited like normal 
speed limiter

• Zone should not be too small

‒ Vehicle needs time to verify it is in 
the zone.

‒ Downhill does not reduce speed 

• A zone needs to be connected to one 
or more vehicles (a bit further down 
on left side, below time)

Setup a zone
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Title and Content

• Shape

‒ Circle
‒ This normally is the most

easy way to use zones

‒ Polygon
‒ max 10 points

‒ If you make it too small to 
only cover the road exactly, 
the gps error could result in 
the vehicle not being 
placed in the zone

• Zones can overlap

‒ Vehicle uses the lowest 
speed limit
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Setup a zone



Title and Content

• Will see notification when 
entering

‒ With the limit -> e.g 20

• Vehicle will only limit engine 
torque

‒ Smooth ramp down of 
speed

‒ Never any brake

• Can always override

‒ Press down pedal 95% 
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Driver



Title and Content
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Follow up of deviations



Title and Content
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Deviations in excel export


