| Japan pagar tester av sjalvkérnade bilar i stadstrafik sedan 2015. Syftet ar att lansera
produkter med denna teknik runt 2020. Toyotas malsattning ar att denna teknik ska fungera
som en lagkamrat till féraren och bygger pa artificiell intelligens. Den ar inte tankt att ersatta
foraren.

Samspelet mellan férare och bilar bor spegla relationen mellan néra vanner som delar ett
gemensamt mal, foretaget kallar det Mobility Teammate Concept.

Tekniken som testas anvander flera externa sensorer for att identifiera narliggande fordon
och beddma risker.

De pagaende testerna och utvarderingen av automatiserad korning ar ett resultat av
forskning som startade pa 1990-talet och har som mal att skapa ny sakerhetsteknik som
forvantas spela en viktig roll for att i framtiden eliminera antalet dédade och skadade i
trafiken.

Det ar aven en teknik som ska vara inkluderande och erbjuda alla bra mobilitet oavsett alder
och eller fysisk rorlighet. Samtidigt ska den behalla den positiva kanslan av att kéra sjalv.

For att uppna ett samhalle dar rorlighet innebar sakerhet, effektivitet och frihet kvarstar
arbete med bland annat regelverk och kommunikationsinfrastruktur.
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